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. Ovladace FTDI

Zakladem adaptéru USB2CAN je obvod firmy FTDI (www.ftdichip.com) FT245BM.
Firma dodava 2 varianty ovladacu pro tento (a nejen tento) obvod. Jedna se o
ovladace VCP a D2XX. APl X2CAN je vystavéno na ovladacich D2XX. Dulezité je
upozornit, Zze soucasné ovladace nedovoluji koexistenci obou verzi ovlada¢l na
jednom systému zaroven. Ovladace jsou k dispozici na systémy W9x, WME, W2k a
WXP. Déle jsou k dispozici pro operacni systémy Linux, QNX, MAC OS a Windows
CE.

API X2CAN je v soucasné dobé k dispozici pro operacni systém Windows. Pokud
chcete vytvofit vlastni variantu APl pro néktery z uvedenych operacnich systému, je
nutno znat strukturu komunikace po USB mezi PC a adaptérem USB2CAN. Stejné
tak je tento dokument nutny pro pfipad, kdy experimentujete s vlastnim firmware pro
USB2CAN.

Il. Struktura USB zpravy

Pro zasilani zprav (pfikazu, dat) mezi PC a USB2CAN adaptérem je nutno
definovat vhodnou strukturu dat.

Byte: 0 1 2 3-18
Popis: Start byte Command Length Data
Hodnota: 0xOF X 0x00 — 0x10 X

Prvnim bajtem zpravy je takzvany START_BYTE. Jeho hodnota je definovana
jako OxOF. Tento bajt je uren pro synchronizaci prenosu mezi PC a adaptérem pfi
jejim eventualnim preruseni. Nasledujici bajt je oznaten jako COMMAND. Timto
bajtem sdélujeme PC nebo adaptéru o jakd data nebo pfikaz se jedna. Od vyznamu
tohoto bajtu je pak odvozen vyznam dat v poli DATA. Pro jednotlivé prikazy
COMMAND neni z divodu optimalizace pfenosu mezi obvody PIC a FTDI stanovena
pevna délka. Proto je uveden bajt LENGTH, ktery udava pocCet datovych bajtd.
Optimalizace pfenosu se vyplati pfi pfenosu velkého mnozstvi CAN zprav, které se
mohou liSit svoji délkou. Pocet datovych bajtd se maze pohybovat od 3, pro zpravu
se standardnim identifikdtorem a nulovym poctem datovych bajti v CAN zpravé az
po 13, pro zpravu s rozSifenym identifikatorem a 8 datovymi bajty v CAN zpraveé.
Nasledujici tabulka uvadi seznam podporovanych pfikazu a datovych zprav.
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Popis USB komunikace mezi PC a CAN bus adaptérem USB2CAN

Nazev Hodnota | Méd Popis
USB_LOOPBACK 0 B,C,N,L* | Loopback
BOOT_MODE 1 C,N.L Prepnuti do Boot médu
CONFIG_MODE 2 B,N.L Prepnuti do Config médu
NORMAL_MODE 3 C,.L Prepnuti do Normal médu
LOOPBACK_MODE 4 C,N PFepnuti do Loopback modu
GET_MODE 6 B,C,N,L | Zadost o vraceni aktualniho moédu
BUS OFF 8 N HlaSeni adaptéru o stavu Bus-off
ERROR 9 N Dal$i chybova hlaSeni
READ REG 16 CN,L Cteni registru SJA 1000
READ_REG_BLOCK ** 17 C,N,L Cteni bloku registrd SJA 1000
WRITE_REG 18 C,N,L Zapis do registru SJA 1000
WRITE_REG_BLOCK ** 19 C,N,L Zapis do bloku registrd SJA 1000
WRITE_READ_REG 20 CN.L gtz%lf do registru SJA 1000 a zpétné
Bitova modifikace registru SJA 1000
BITMOD_REG 21 C,N,L pomoci masky
Bitova modifikace registru SJA 1000
BITMOD_READ_REG 22 CNL pomoci masky a zpétné Cteni
COMMAND 32 C,N,L RozSitujici pfikazy
FW VERSION 33 C,N,L Zadost o vraceni verze firmware
TIMESTAMP**** 62 N Casova znacka 1 sekunda
Pfichozi CAN zprava (USB2CAN-
>PC), posledni 2 bajty obsahuji
READ_MESSAGE_TS**** 63 N timestemp s rozlisenim 250
mikrosekund s hodnotou v intervalu 1
sekunda (rozsah 0-3999).
WRITE_MESSAGE 64 N,L Odeslani CAN zpravy
READ_MESSAGE 65 NLL E;gr;om CAN zprava (USB2CAN-
. Zapis zpravy do tabulky HW
WRITE_SYNC_MESSAGE 66 N synchronizacnich zprav.

enx Cteni zpravy =z tabulkky HW
READ_SYNC_MESSAGE 67 N synchronizaénich zprav.

- Pfikaz k odeslani zpravy z tabulky
SEND_SYNC_MESSAGE 68 N synchronizaénich zprav.
DISABLE_SYNC_MESSAGE*** 69 N Zakazani odesilani zpravy z tabulky.

- Zakazani odesilani vSech zprav
DISABLE_ALL_SYNC 70 N 2 tabulky.
ENABLE_SYNC_MESSAGE*** 71 N Povoleni odesilani zpravy z tabulky.
SET PERIOD SYNC MESSAGE*** | 72 N Nastaveni periody generovani zpravy.

Dotaz a odpovéd =zda jsou HW
SUPPORTED_SYNC_MESSAGE 4 N synchronizacni zpravy podporovany.
READ TEC 96 N Cteni Transmit Error Counteru
READ REC 97 N Cteni Receive Error Counteru

Pocet restartt SJA1000 z ddvodu
READ_RST 98 N prechodu do Bus-off stavu
WRITE_INSTRUCTION 127 B gaar'?]'zﬁ instrukce do  programove

* B-BOOT MODE

C — CONFIG MODE

N — NORMAL MODE

L — LOOPBACK MODE
** Neni implementovano

*** Jen pokud firmware podporuje HW synchronizaéni zpravy.
**** Jen pokud firmware podporuje funkci timestamp.

Strana 2 (celkem 10)

www.canlab.cz
CANLAB.s.r.0.

Verze dokumentu 1.3
Autor: Ing. David Spané




Popis USB komunikace mezi PC a CAN bus adaptérem USB2CAN

USB2CAN ma 4 pracovni rezimy: BOOT, CONFIG, NORMAL a LOOPBACK
MODE. Sloupec Mode uvadi rezim, ve kterém je zprava podporovana.

BOOT

V tomto rezimu se firmware adaptéru nachazi po pfipojeni do USB PC. V tomto
rezimu je mozno provadét zménu firmware adaptéru. Do tohoto rezimu je mozné se
také dostat z rezimu CONFIG zaslanim pfikazu BOOT_MODE.

CONFIG

V tomto rezimu je obvod SJA prepnut do stejnojmenného rezimu Config. Pouze v
tomto modu je mozné provadét nastaveni timing registrd, filtrd zprav apod.

NORMAL
V rezimu normal je pfepnut SJA 1000 do stejnojmenného rezimu obvodu SJA

1000, je aktivovan mdd PeliCAN. V tomto mddu adaptér pfijima zpravy z CAN
sbérnice a akceptuje pozadavky z PC na odeslani CAN zpravy na sbérnici.

LOOPBACK

Tento rezim pfijima pozadavky na odeslani CAN zpravy na sbérnici a tyto
pozadavky vraci zpét jakoby byla zprava pfijata z CANu.

Command: Hodnota:  Mdd: Length:

USB_LOOPBACK 0 B,C,N,L 0

Pfikaz je urCen pro elementarni kontrolu funkénosti USB2CAN adaptéru a jeho
USB rozhrani. Pole LENGTH ma hodnotu 0 (nulovy pocCet datovych bajtu).
USB2CAN na tuto zpravu odpovida preposlanim této zpravy zpét. Na tuto zpravu
reaguje firmware adaptéru ve vSech reZimech.

Command: Hodnota:  Mdd: Length:

BOOT_MODE 1 C,N, 0

Pfikaz je urCen k pfepnuti adaptéru do BOOT modu. Pocet datovych bajta je
nulovy.Adaptér akceptuje tuto zpravu ve vSech moddech. Na tuto zpravu neni
generovana adaptérem USB2CAN zadna odpovéd.

Command: Hodnota:  Mdd: Length:

CONFIG_MODE 2 B,C,N,L 0

Pfikaz je urCen k prepnuti adaptéru do CONFIG modu. Pocet datovych bajtu je
nulovy.Adaptér akceptuje tuto zpravu ve v8ech mddech. Na tuto zpravu neni
generovana adaptérem USB2CAN zadna odpovéd.
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Popis USB komunikace mezi PC a CAN bus adaptérem USB2CAN

Command: Hodnota:  Méd: Length:

NORMAL_MODE 3 CL 0

Pfikaz je uren k prfepnuti adaptéru do NORMAL médu. Pocet datovych bajta je
nulovy.Adaptér akceptuje tuto zpravu ve v8ech mddech. Na tuto zpravu neni
generovana adaptérem USB2CAN Zadna odpovéd. V tomto modu akceptuje adaptér
pozadavky na odeslani zpravy na CAN sbérnici. Stejné tak je to jediny méd, kdy je
adaptér schopen pfijimat zpravy s CAN sbérnice a zasilat je prostfednictvim USB do
PC.

Command: Hodnota:  Mdd: Length:

LOOPBACK_MODE 4 C,N 0

Pfikaz je urCen k prepnuti adaptéru do LOOPBACK médu. Pocet datovych bajtd
je nulovy.Adaptér akceptuje tuto zpravu ve vS8ech méddech. Na tuto zpravu neni
generovana adaptérem USB2CAN zadna odpovéd. V tomto rezimu pfijima adaptér
zpravy z USB s pozadavky na odeslani CAN zpravy. Tyto zpravy vSak nejsou
odeslany na CAN ale jsou odeslany zpét do PC jako pfijata zprava z CANu. Jedna se
o softwarovou obdobu médu LOOPBACK u PP2CAN adaptéru a obvodu MCP251x.

Command: Hodnota:  Mdd: Length:

GET_MODE 6 B,C,N,L 0N

Prostfednictvim této zpravy vyzaduje PC po adaptéru USB2CAN vraceni jeho
aktualniho moédu. Pozadavek z PC ma nulovy pocet datovych bajtl. V odpovédi je 1
datovy bajt. Jeho vyznam je nasledujici:

Mod Hodnota
BOOT 0

CONFIG 1
NORMAL 2
LOOPBACK 3

Command: Hodnota:  Mdd: Length:

BUS_OFF 8 N 5

Detekuje — li adaptér na sbérnici CAN stav Bus Off, zasle do PC tuto zpravu.
Zprava obsahuje 6 datovych bajtu, jednotlivé bajty obsahuji data podle nasledujici
tabulky:

Datovy bajt Popis

Hodnota registru STATUS obvodu SJA 1000.
Hodnota registru Arbitration Lost Capture
Hodnota registru Error Code Capture
Hodnota registru Receive Error Counter
Hodnota registru Transmit Error Counter
Hodnota registru STATUS obvodu SJA 1000.

QB WIN =IO
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Popis USB komunikace mezi PC a CAN bus adaptérem USB2CAN

Nasledné je proveden reset obvou SJA1000.

Command: Hodnota:

Mod: Length:

ERROR 9

N X

Tato zprava ma presny vyznam definovan hodnotou prvniho datového bajtu.
V soucasneé verzi jsou definovany tyto chybova hlaseni:

Nazev Hodnota Popis

ERROR_CAN_TRANSMIT

Zprava nemuze byt odeslana, interni buffer
procesoru PIC je plny. Zprava je uloZzena

v nasledujicich 13 datovych bajtech. Standardni
X2CAN API zafadi tuto zpravu k opétovnému
odeslani.

ERROR_STATUS

Zaslana do PC pokud dojde k nastaveni bitu Error
Status ve Status registru obvodu SJA 1000.
Vyznam datovych bajtli 1-5 (prvni datovy baijt
indexovan jako 0) je shodny se zpravou
BUS_OFF.

ERROR_CRITICAL_TRANSMIT

Zprava je generovana pokud dojde k prekroceni
hranice Critical Transmit Limit. Tato hranice
udava pocet zprav, které Cekaji na odeslani

v PIC. Do PC je tak signalizovano s pfedstihem
aby pozdrzel zasilani dalSich pozadavki na
odeslani dalSich CAN zprav. PFi pfekroceni této
hranice je nastaven druhy datovy bajt na 1.
Jakmile dojde k poklesu poctu zprav, které ¢ekaji
na odeslani pod Groveri Ready Transmit Limit je
tato zprava generovana znovu, druhy datovy bajt
je vSak nastaven na 0.

ERROR_RX_OVERRUN

Zpréava je zaslana do PC pokud dojde ke ztraté
zpravy pfi prijmu z CAN sbérnice vlivem
nedostatku mista v pfijimacim FIFO bufferu.

Command: Hodnota:

Mod: Length:

READ_REG 16

C,N,L 1/2

Zprava je urCena pro cteni registru SJA1000. PC zasle v této zpravé adresu
pozadovaného registru. Procesor PIC provede ¢&teni a odeSle tuto zpravu zpét.
Adresa je uvedena v prvnim datovém bajtu, hodnota registru v odpovédi pak
v druhém datovém bajtu. Informaci o tom, které registry je mozno Cist, naleznete
v datasheetu obvodu SJA1000. Obvod SJA 1000 pracuje v médu PeliCAN.

Command: Hodnota:

Mod: Length:

READ_REG_BLOCK 17

C,N,L

Funkce neni dosud implementovana.

Command: Hodnota:  Mdd: Length:
WRITE_REG 18 C,N,L 2
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Popis USB komunikace mezi PC a CAN bus adaptérem USB2CAN

Tato zprava je zasilana z PC do adaptéru USB2CAN. V prvnim datovém bajtu
obsahuje adresu, ve druhém pak hodnotu ktera ma byt zapsana na tuto adresu
v obvodu SJA 1000. Adaptér zasila tuto zpravu zpét do PC, aby potvrdil spinéni
pozadavku. V odpovédi je uvedena pouze adresa registru. Delka odpovédi je tedy 1.

Command: Hodnota:  Mdd: Length:

WRITE_REG_BLOCK 19 CN,L

Funkce neni dosud implementovana.

Command: Hodnota:  Mdd: Length:

WRITE_READ_REG_ 20 C,N,L 2/2

Tato zprava je zasilana z PC do adaptéru USB2CAN. V prvnim datovém baijtu
obsahuje adresu, ve druhém pak hodnotu ktera ma byt zapsana na tuto adresu
v obvodu SJA 1000. Adaptér zasila tuto zpravu zpét do PC, aby potvrdil spinéni
pozadavku. V odpovédi je na rozdil od pfikazu WRITE_REG obsazena i hodnota
registru, ktera je ziskana zpétnym ctenim.

Command: Hodnota:  Méd: Length:

BITMOD_REG_ 21 C,N,L 3/3

Pfikaz, ktery nese tato zprava je urCen k modifikaci nékolika bitd zadaného
registru obvodu SJA 1000. Ostatni bity zGstanou nezménény. V tomto pfikazu je tedy
obsazena adresa registru, bitovda maska pro vybér modifikovanych bitd a hodnota.
Muzeme tak modifikovat jen nékteré bity registru, bez znalosti stavu ostatnich bitu.
Adresa je uvedena v prvnim datovém bajtu, bitova maska ve druhém, hodnota ve
tretim. Adaptér zasila jako potvrzeni zpravu zpét.

Command: Hodnota:  Méd: Length:

BITMOD_READ REG _ 22 CN,L 3/4

Piikaz, ktery nese tato zprava je urCen k modifikaci nékolika bitd zadaného
registru obvodu SJA 1000. Ostatni bity zlstanou nezménény. V tomto pfikazu je tedy
obsazena adresa registru, bitovda maska pro vybér modifikovanych bitd a hodnota.
Muzeme tak modifikovat jen nékteré bity registru, bez znalosti stavu ostatnich bitu.
Adresa je uvedena v prvnim datovém bajtu, bitova maska ve druhém, hodnota ve
tfetim. Na rozdil od pfikazu BITMOD_REG je v odpovédi doplnén &tvrty datovy bajt
s hodnotou ktera je po ukon¢eni modifikace v tomto registru obsazena.

Command: Hodnota:  Méd: Length:

COMMAND 32 C,N,L 1-x

Tato zprava je ur€ena pro zasilani rozsifujicich pfikazl. Seznam a popis téchto
pfikazu je uveden v nésledujici tabulce. Kéd pfikazu je uveden v prvnim datovém
bajtu.
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Popis USB komunikace mezi PC a CAN bus adaptérem USB2CAN

Nazev

Hodnota

Popis

CMD_TRANSMIT_CRITICAL_LIMIT

V druhém datovém bajtu je obsazena hodnota

s novam nastavenim hodnoty Critical Transmit
Limit. Maximalni hodnota je pro sou€asnou verzi
firmware 18.

CMD_TRANSMIT_READY_LIMIT

V druhém datovém bajtu je obsazena hodnota

s novam nastavenim hodnoty Ready Transmit
Limit. Maximalni hodnota je pro sou¢asnou verzi
firmware 17. Tato hodnota musi byt vzdy mensi,
nez hodnota Critical Transmit Limit!

CMD_ENABLE_READ_TEC

Tento pFikaz povoluje pribézné ¢teni registru
TEC. Je-li ¢teni TEC zakazano, je tento registr
¢ten pouze pfi signalizaci BUS_OFF a
ERROR_STATUS.

CMD_ENABLE_READ_REC

Tento prikaz povoluje prabézné cteni registru
REC. Je-li ¢teni REC zakazano, je tento registr
¢ten pouze pfi signalizaci BUS_OFF a
ERROR_STATUS.

CMD_BASIC_CAN

Piikaz provede piepnuti SJA1000 do mddu
BASIC_CAN. V tomto médu je vSak tfeba
provadét zpracovani zprav z PC pomoci prikazud
READ_REG, WRITE_REG apod. Rezim ma
vyznam pro ovérovani nékterych postupt z PC
bez zdsahu do firmware. Pfepnuti je mozné
pouze v CONFIG_MODU firmware adapteru
USB2CAN. Standardni obsluha pfi pfichodu
zpravy neni funkéni. Obsluhu je tfeba emulovat
takiéz z PC.

CMD_PELI_CAN

Pfikaz provede prepnuti SJA1000 do modu
PELI_CAN. V tomto modu je vSak tfeba provadét
zpracovani zprav z PC pomoci prikazu
READ_REG, WRITE_REG apod. Rezim ma
vyznam pro ovérovani nékterych postupt z PC
bez zasahu do firmware. Pfepnuti je mozné
pouze v CONFIG_MODU firmware adapteru
USB2CAN. Standardni obsluha pfi pfichodu
zpravy neni funkéni. Obsluhu je tfeba emulovat
taktéz z PC.

CMD_RESET_MODE

Ptikaz provede prepnuti SJA1000 do modu
RESET_MODU. V tomto modu je vSak tfeba
provadét zpracovani zprav z PC pomoci prikazl
READ_REG, WRITE_REG apod. Rezim ma
vyznam pro ovéfovani nékterych postupt z PC
bez zasahu do firmware. Pfepnuti je mozné
pouze v CONFIG_MODU firmware.

CMD_OPERATING_MODE

Piikaz provede pfepnuti SJA1000 do mddu
OPERATING_MODU. V tomto médu je vSak
tfeba provadét zpracovani zprav z PC pomoci
pfikazi READ_REG, WRITE_REG apod. Rezim
ma vyznam pro ovéfovani nékterych postupt

z PC bez zasahu do firmware. Pfepnuti je mozné
pouze v CONFIG_MODU firmware.

CMD_BAUD_RATE

Zapis do Timin registrd SJA1000. Zapis j mozny
pouze v CONFIG_MODU adaptéru USB2CAN.
Druhy datovy bajt nese hodnotu registru Bus
Timing 0, tfeti bajt pak hodnotu registru Bus
Timing 1.

CMD_GET

128

Vyzadani internich parametrt firmare USB2CAN
adaptéru. Jedna se o tyto parametry: Critical
Transmit Limit, Ready Transmit Limit, First TX
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Popis USB komunikace mezi PC a CAN bus adaptérem USB2CAN

| | [ buffer, Second TX buffer.

Command: Hodnota:  Mdd: Length:

FW_VERSION 33 C,N,L 12

Tento pfikaz slouzi k vyzadani identifikatoru HW revize a verze firmware adaptéru
USB2CAN. Datové pole odpovédi zaslané do PC ma po prevodu na textovy fetézec
napfiklad tento tvar: HW0002FW0004.

HWO0002 odpovida public revizi hardwaru, FW0004 pak udava public verzi
firmware. ldentifikacni Fetézec adaptéru ma obecné tvar HWxxxxFWyzzz. Kéd xxxx
je uréen pro identifikaci verze adaptéru. V soucasnosti se jedna o verzi 2, ta
pFedstavuje revizi 1.2 adaptéru. Revize 1.0 a 1.1 byly vyvojové vzorky.

Kéd y identifikuje fadu firmware a kéd zzz pak ur€uje verzi firmware v dané rfadeé.

Rada
(kéd Y)
0 Zakladni fada firmware. Optimalizovana na mnozstvi pfenesenych dat.
1 Zakladni fada firmware doplnéna o funkci HWsync. Tato funkce dovoluje specifikovat az 16
zprav, které jsou generovany s rozliSenim 1ms na CAN.
Specialni firmware uréeny k zatizeni sbérnice vysokym mnozstvim pfenasenych dat. Tato
2 funkce je pouzivana pfi vyvoji HW a FW zafizeni pro sbérnici CAN i pfi vyvoji FW pro
USB2CAN.
Nova fada firmware. Tato verze nema funkci HWSync, obsahuje vS§ak dvojnasobek
3 vyrovnavaci pameti pro pfenos dat na CAN. Tento FW je optimalizovdn na mnozstvi dat
pfenesenych z/na CAN bus.
4 Nova fada firmware. Obsahuje funkci HWSync.
Nova fada firmware. Tato verze nema funkci HWSync, obsahuje vS§ak dvojnasobek
5 vyrovnavaci paméti pro pfenos dat na CAN. Déle pak obsahuje funkci Timestamp pro
meéfeni ¢asu zachyceni zpravy z CANu s presnosti 250 mikrosekund.
6 Nova fada firmware. Obsahuje funkci HWSync. Dale pak obsahuje funkci Timestamp pro
meéfeni ¢asu zachyceni zpravy z CANu s presnosti 250 mikrosekund.
7 FMS firmware. FW provadi pfijem dat z vozidlové CAN sbérnice a na dotaz poskytuje
predzpracovana data o vozidle.

Popis

Command: Hodnota:  Mdd: Length:

WRITE_MESSAGE 64 N,L 3-x

Tato zprava nese pozadavek na odeslani zpravy na CAN. Struktura datové casti
zpravy odpovida struktufe transmit bufferu obvodu SJA 1000. Tzn. nejprve hodnota
registru, TX frame Information, dale pak 2 (standardni 11 bitovy identifikator) nebo 4
(roz8ifeny 29 bitovy identifikator) bajty registrd TX identifier a nasledné 0 az 8
datovych bajtd CAN zpravy. Délka USB zpravy je tedy zavisla na délce CAN zpravy.

Command: Hodnota:  Mdd: Length:

READ_MESSAGE 65 N,L 3-x

Zprava READ_MESSAGE obsahuje pfijatou CAN zpravu a je zasilana po jejim
prijeti adaptérem USB2CAN do PC. Struktura datovych bajti odpovida struktufe
receive bufferu obvodu SJA1000. Tzn. nejprve hodnota registru, RX frame
Information, dale pak 2 (standardni 11 bitovy identifikator) nebo 4 (rozSifeny 29
bitovy identifikator) bajty registrd RX identifier a nasledné 0 az 8 datovych bajti CAN
zpravy. Délka USB zpravy je tedy zavisla na délce CAN zpravy.
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Popis USB komunikace mezi PC a CAN bus adaptérem USB2CAN

Command: Hodnota:  Méd: Length:

READ_TEC 96 N

Touto zpravou zasila PC pozadavek na vraceni hodnoty registru TEC. Cteni
hodnoty TEC musi byt povoleno pfikazem CMD_ENABLE _READ TEC. Pozadavek
nema zadnéa data, odpovéd pak ma pouze jeden datovy bajt s hodnotou TEC.

Command: Hodnota:  Mdd: Length:

READ_REC 97 N 0/1

Zprava READ_REC zasild PC poZadavek na vraceni hodnoty registru REC. Cteni
hodnoty REC musi byt povoleno pfikazem CMD_ENABLE_READ_REC. PoZzadavek
nema zadna data, odpoveéd pak ma pouze jeden datovy bajt s hodnotou REC.

Command: Hodnota:  Méd: Length:

READ_RST 98 N 0/2

Touto zpravou zasila PC pozadavek na vraceni hodnoty registru RST. Hodnota
RST je typu unsigned int16. Udava pocet resetu SJA 1000 pfi pfechodu do Bus Off.

Command: Hodnota:  Méd: Length:

WRITE_INSTRUCTION 127 B

Pro ucCely zmény firmware je v bootloaderu implementovana zprava nazvana
WRITE_INSTRUCTION. Zprava ma délku 4 bajtl. Prvni dva bajty obsahuji adresu
instrukce, pfiCemz prvni bajt obsahuje dolnich 8 bitd adresy. Druha dvojice pak
obsahuje 16-bitovou instrukci. Zapis je povolen pouze od adresy 0x500 do konce
programove paméti.

lll. Inicializace adaptéru

Inicializace adaptéru USB2CAN dopracovniho rezimu vyzaduje tyto kroky:

1) Nastavit konfigura¢ni méd zaslanim pfikazu CONFIG_MODE.

2) Nastavit Reset méd obvodu SJA1000 zapisem hodnoty 0x01 do registru Mode
(adresa 0). Pouzit pfikaz WRITE_REG.

3) Nastavit registr Clock divider na hodnotu 0xCO0. Pouzit pfikaz WRITE_REG.

4) Nastavit filtry zprav. Pokud nechceme filtrovat, je tfeba nastavit registry
Acceptance code na 0x00 a Acceptance mask na OxFF. Pouzit pfikaz
WRITE_REG.

5) Nastavit registr Output control na hodnotu 0xDA. Pouzit pfikaz WRITE_REG.

6) Nastavit registr Interrupt enable na hodnotu 0x03. PouZzit pfikaz
WRITE_REG.

7) Nastavit registry Bus timing 0 a 1. Obvod SJA1000 ma pfipojen krystal na
frekvenci 16MHz. Pouzit pfikaz WRITE_REG.

8) Pfikazem COMMAND nastavit parametry
CMD_TRANSMIT_CRITICAL_LIMIT a CMD_TRANSMIT_READY_LIMIT.

9) Nastavit normal (operaéni) méd zaslanim pfikazu NORMAL_MODE.

10) Nastavit registr Mode (adresa 0). Podle pouziti filtr( zprav, nastavit hodnotu
0x00 nebo 0x08. Pouzit pfikaz WRITE_REG.
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Popis USB komunikace mezi PC a CAN bus adaptérem USB2CAN

Od tohoto okamziku adaptér akceptuje zpravy s pozadavkem na odeslani CAN
zpravy a zasila zpét prijaté CAN zpravy.

PFi ukon&eni prace s adaptérem doporucujeme zaslat tuto sekvenci pfikazu:
1) Nastavit konfiguraéni méd zaslanim pfikazu CONFIG_MODE.

2) Nastavit Reset méd obvodu SJA1000 zapisem hodnoty 0x01 do registru Mode
(adresa 0). Pouzit pfikaz WRITE_REG.
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